1. 

设a,b是关于t的方程t2cosθ+tsinθ=0的两个不等实根,则过A(a,a2),B(b,b2)两点的直线与双曲线 -=1的公共点的个数为　(　　)   
 A.0	      B.1	        C.2	     D.3





2.已知点在抛物线的准线上，记的焦点为，则直线的斜率为


3.设[image: 学科网(www.zxxk.com)--教育资源门户，提供试卷、教案、课件、论文、素材及各类教学资源下载，还有大量而丰富的教学相关资讯！]分别是椭圆[image: 学科网(www.zxxk.com)--教育资源门户，提供试卷、教案、课件、论文、素材及各类教学资源下载，还有大量而丰富的教学相关资讯！]的左、右焦点，过点[image: 学科网(www.zxxk.com)--教育资源门户，提供试卷、教案、课件、论文、素材及各类教学资源下载，还有大量而丰富的教学相关资讯！]的直线交椭圆[image: 学科网(www.zxxk.com)--教育资源门户，提供试卷、教案、课件、论文、素材及各类教学资源下载，还有大量而丰富的教学相关资讯！]于[image: 学科网(www.zxxk.com)--教育资源门户，提供试卷、教案、课件、论文、素材及各类教学资源下载，还有大量而丰富的教学相关资讯！]两点，若[image: 学科网(www.zxxk.com)--教育资源门户，提供试卷、教案、课件、论文、素材及各类教学资源下载，还有大量而丰富的教学相关资讯！]轴，则椭圆[image: 学科网(www.zxxk.com)--教育资源门户，提供试卷、教案、课件、论文、素材及各类教学资源下载，还有大量而丰富的教学相关资讯！]的方程为__________





4.平面上以机器人在行进中始终保持与点的距离和到直线的距离相等.若机器人接触不到过点且斜率为的直线，则的取值范围是      。




5.已知椭圆C:+=1(a>b>0)的一个焦点为(,0),离心率为.
（Ⅰ）求椭圆C的标准方程.
（Ⅱ）若动点P(x0,y0)为椭圆C外一点,且点P到椭圆C的两条切线相互垂直,求点P[image: 学科网(www.zxxk.com)--教育资源门户，提供试卷、教案、课件、论文、素材及各类教学资源下载，还有大量而丰富的教学相关资讯！]的轨迹方程.













6.已知抛物线的焦点[image: 学科网(www.zxxk.com)--教育资源门户，提供试卷、教案、课件、论文、素材及各类教学资源下载，还有大量而丰富的教学相关资讯！]为，为上异于原点的任意一点，过点的直线交于另一点，交轴的正半轴于点，且有.当点的横坐标为3时，为正三角形.

（Ⅰ）求的方程；




（Ⅱ）若直线，且和有且只有一个公共点，

（ⅰ）证明直线过定点，并求出定点坐标；

（ⅱ）的面积是否存在最小值？若存在，请求出最小值；若不存在，请说明理由.


1【解题提示】求出过A(a,a2),B(b,b2)两点的直线为y=-x,结合双曲线的渐近线方程,可得结论.
【解析】选A.由于a,b是关于t的方程t2cosθ+tsinθ=0的两个不等实根,

所以a+b=-,ab=0,

过A(a,a2),B(b,b2)两点的直线为y-a2=  (x-a),

即y=(b+a)x-ab,即y=-x,



因为双曲线 -=1的一条渐近线方程为

y=-x,



所以过A(a,a2),B(b,b2)两点的直线与双曲线 -=1的公共点的个数为0.


2.【解题提示】由抛物线的定义知的值，也就确定了抛物线的方程和焦点坐标；利用直线的斜率公式求出直线的斜率
【解析】选Ｃ.




根据已知条件得，所以从而抛物线方程为，其焦点


从而直线的斜率为
3.【解题提示】构造直角三角形，利用线段平行、垂直关系及点A,B在椭圆上求得参数b.


【解析】如图所示，设，作,则
[image: 学科网(www.zxxk.com)--教育资源门户，提供试卷、教案、课件、论文、素材及各类教学资源下载，还有大量而丰富的教学相关资讯！]

    ①

   ②


又点A,B在椭圆上，所以与①②联立解得。

所以椭圆方程为。
4.【解题提示】根据抛物线的定义和直线与圆锥曲线的关系求解。







【解析】把机器人看做一个动点，则根据抛物线定义知道它的轨迹为抛物线，其方程为，过点且斜率为的直线方程为，两个方程联立，消去y得，由题意，



所以。

答案：
5.【解题提示】(1)由c,e,求出b得椭圆方程,(2)要分切线斜率是否存在加以讨论.


【解析】(1)因为c=,离心率e=[image: 学科网(www.zxxk.com)--教育资源门户，提供试卷、教案、课件、论文、素材及各类教学资源下载，还有大量而丰富的教学相关资讯！],
所以a=3,b=2,


椭圆C的标准方程为+=1.
(2)方法一:若有一条切线斜率不存在,
则另一条斜率为0,
此时点P有四个点,
分别是(3,2),(-3,2),(-3,-2),(3,-2);
当两条切线斜率都存在时,
设切线方程为y-y0=k(x-x0),


代入+=1中,[来源:学科网]
整理可得(9k2+4)x2+18k(y0-kx0)x+[image: 学科网(www.zxxk.com)--教育资源门户，提供试卷、教案、课件、论文、素材及各类教学资源下载，还有大量而丰富的教学相关资讯！]9[(y0-kx0)2-4]=0,
切线与椭圆只有一个公共点,
则Δ=0,即(18k)2(y0-kx0)2-36(9k2+4)[(y0-kx0)2-4]=0,


进一步化简得(-9)k2-2x0y0k+-4=0.
因为两条切线相互垂直,所以k1k2=-1,



也就是=-1,则+=13.


显然,点(3,2),(-3,2),(-3,-2),(3,-2)也适合方程+[image: 学科网(www.zxxk.com)--教育资源门户，提供试卷、教案、课件、论文、素材及各类教学资源下载，还有大量而丰富的教学相关资讯！]=13,


[bookmark: _GoBack]所以点P的轨迹方程为+=13.
方法二:若有一条切线斜率不存在,
则另一条斜率为0,
此时点P有四个点,分别是(3,2),(-3,2),(-3,-2),(3,-2);
当两条切线斜率都存在时,
设切点分别为A(x1,y1),B(x2,y2),




则+=1且+=1.




两条切线方程分别为+=1和+=1,
因为两条切线都过点P(x0,y0),




所以+=1且+=1,
因为两条切线相互垂直,


所以k1=,k2=且k1k2=-1,

也就是=-1,


整理得+=13.


显然,点(3,2),(-3,2),(-3,-2),(3,-2)也适合方程+=13,


所以点P的轨迹方程为+=13.





6.【解题指南】（Ⅰ）由抛物线的定义及已知条件点的横坐标为3时，为正三角形.可求得p的值.（Ⅱ）（ⅰ）先设出点A的坐标,根据表示出D点坐标，然后根据求出AE的方程，即可判断AE是否过定点.（ⅱ）可利用设出的A点坐标表示出的面积，然后利用基本不等式求出最值.

【解析】（Ⅰ）由题意知[来源:学.科.网]

设，

因为,

由抛物线的定义知，
解得t=3+p或t=-3(舍去)，

由，解得p=2.

所以抛物线的方程为.
（Ⅱ）（ⅰ）由（Ⅰ）知F(1，0)




因为,则，




故直线AB的斜率，因为直线和直线AB平行，



设直线的方程为，代入抛物线方程得，

由题意

设.

当，


可得直线AE的方程为，由，

整理可得，直线AE恒过点F（1,0），

直线AE的方程为x=1，过点F（1,0），
[image: 学科网(www.zxxk.com)--教育资源门户，提供试卷、教案、课件、论文、素材及各类教学资源下载，还有大量而丰富的教学相关资讯！]所以直线AE过定点F（1,0）.
（ii）由（i）知直线AE过焦点F（1,0），

所以，
设直线AE的方程为x=my+1,


因为点在直线AE上，故,



直线AB的方程为，

由于[image: 学科网(www.zxxk.com)--教育资源门户，提供试卷、教案、课件、论文、素材及各类教学资源下载，还有大量而丰富的教学相关资讯！]，


可得，代入抛物线方程得

所以，

可求得，
所以点B到直线AE的距离为




则的面积
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